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DESCRIPCION DEL DISPOSITIVO

techo del dispositivo

cubierta de goma

pictograma
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pie del rotor

fijacion de la cerca

TIPOS DE ACABADOQS

«N» «O» «M»

«D (duplex)»

galvanizado + pintura en polvo

[JRAL 9006

. Acero inoxidable: INOX AISI 304 |:| Galvanizado |:| Galvanizado + RAL

EJEMPLOS DE COLORES DE LA PALETA RAL

[]RAL7016

[]RAL 5010

T

] RAL 9003

B Color estandar / acabado estandar
[ Color no estandar / acabado no estandar



OTRAS FUNCIONES
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1. SISTEMA ELECTRONICO NUEVO

Pantalla que permite cambiar la configuracion a través
de los ajustes en el menu del programa. Men0 claro con
la posibilidad de cambiar muchos parametros del dis-
positivo.

4. BLOQUEQ DEL MOVIMIENTO HA-
CIA ATRAS

El bloqueo de movimiento hacia atras inhabilita la posi-
bilidad de girar los brazos del rotor en sentido contrario
al determinado por el dispositivo de control externo. El
bloqueo sirve para dificultar el paso de 2 personas en
base a una Unica sefial de autorizacion para pasar desde
un dispositivo externo.

2. PICTOGRAMAS LED

La sefalizacion visual (pictogramas de LED) informa
sobre las direcciones de posible trafico de las secciones
de paso activadas y desactivadas. La cruz roja indica el
estado de desactivacion / bloqueo (el dispositivo impide
el paso de una personal de la direccion del trafico, el
color verde indica el estado de activacion / desbloqueo
de la direccion del trafico.

5. ASISTENCIA DE ROTACION DE
LOS BRAZOS

El' mecanismo del dispositivo esta equipado con un
sistema electromecanico que apoya la rotacion de los
brazos. Este sistema, cuando se aplica una fuerza al
brazo del rotor (empuje), activa el motor, que apoya la
rotacion del rotor a la posicion inicial.

3.CONTROL DE ENTRADAY SALIDA

El mecanismo del dispositivo esta equipado con un sis-
tema de apoyo al control del trafico peatonal en ambas
direcciones del trafico (entrada / salida de la zona con-
trolada). En el caso de una colision de trafico peatonal,
el sistema procesador recuerda alternativamente las
sefales externas recibidas.

PARAMETROS TECNICOS

MECANISMO BA3

. Sistema de bloqueos para ambas direcciones del trafico peatonal.
. Blogueo del movimiento hacia atras.

. Desbloqueo del sistema de bloqueo en caso de corte de energia.

. Asistencia electromecanica de posicionamiento del rotor.

. Sistema anticolision.

PARAMETROS

PARAMETRO VALOR
Tension de alimentacion: (2x) ~24V AC
Consumo maximo de potencia: (2x) 130 VA
Consumo minimo de corriente: (2 5A
Sefal de control (configurable): (max.1s)
Sedal de retorno (configurable): libre de potencial NO/NC
Temperatura de trabajo: -25°a+50°C
Temperatura de almacenamiento: -30°a+60 °C
Clase de proteccion IP: 1P 43*
Humedad relativa del entorno: 10-80 %

* es posible aumentar el grado de proteccion IP en la etapa de hacer el pedido

fcAsTOP =
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Los materiales de instruccion y los videos estan disponibles en www.gastopgroup.com

SISTEMA ELECTRONICO

. Entrada de control para la primera direccion (por ejemplo, para conectar un
lector y un boton de control).

. Entrada de control para la segunda direccion (por ejemplo, para conectar un
lector y un boton de control).

. 1x senal de retorno que informa sobre la ejecucion de la rotacion del rotor
(NC o NOD.

. 1 x entrada para calibrar la posicion del rotor.

. 1x entrada de programacion del procesador.

IDENTIFICACION DE LOS DISPOSITIVOS

. Nomero de alas Tipo de acabado
Descripcion de la NOmero de
i Serie del rotor
identificacion secciones de paso i
(seccion delbrazo)  Foiryctura Techo  Rotor
Ejemplo de identi BA3 > 3 N N N

ficacion

Ejemplos de identificacion:

. BA3-2-3 NNN - serie BA3, nimero de secciones de paso - 2, nUmero de
alas del rotor (secciones del brazo) - 3, tipo de acabado: rotor de acero
inoxidable, estructura de acero inoxidable, techo de acero inoxidable.

Tipos de acabados disponibles:
« N:inoxidable

+  M:pinturaen polvo

«  0:galvanizado

. D (duplex): galvanizado y pintura en polvo

NOTA: Eltipo de acabado estandar es acero inoxidable AISI 304 (INOX).

La informacion proporcionada es vigente para el momento de su publicacion. GASTOP se reserva el derecho a modificar la oferta en cuanto a los modelos, asi como

su disefio y equipamiento. Este documento no constituye una oferta en el sentido de la ley y se publica Gnicamente con fines informativos.

Es posible que las variantes de equipo presentadas en este catalogo no estén disponibles. Es posible que las visualizaciones y fotografias de productos presentadas no refle-
jen con precision las soluciones técnicas, las propiedades de los materiales ni los colores. Para especificar los parametros mencionados anteriormente, solicite informacion

a un distribuidor autorizado o directamente al fabricante del dispositivo.

All rights reserved Gastop Production Sp. z o.0.



DIMENSIONES DEL DISPOSITIVO

2305mm [90,7 in]

1 1 Q\ )
| o \H
T o E
o ] L H
o]l 1¢] g L]
ol Hib — i
o] o — o —
o Hp g —
ol o = q — =
= o Hib 5 — — |
~ o]l 1¢] 2 — 0 HI—
3 ol Hin £ q — —
e fil= o [ < q — —
S — —
£ M ] —
2 o] )] & 4 — H =
& OH o — ] —
ol i ] O [ H
oiH © | | e = —
ol Hib — == = i
olH o | s e —=
o Al |
o] i¢} HIEHE | H
o Hih — | = || —
o] — —
H q[T
[ o - L] L
Al i, | | L 1617mm [63,7 in]

1617mm [63,7 in]
400mm [157 in]

1134,3mm [44,7 in]

v
NN

=]
1

CONTROL DESDE EL EXTE-
RIOR

648 mm [255in] [l Fl 648 mm [255in]
(PSS L
J

24V
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LEYENDA:

o———=o Control desde el exterior - par trenzado S/UTP

o———=o Alimentacion de 24V - Cable OMY 3x1,5 mm

! ' Cimentacion
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